
Appunti di “Fisica” 
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Moto 
Accelerazione costante 

ݒ ൌ ଴ݒ ൅  ݐܽ

ݔ െ ଴ݔ ൌ ݐ଴ݒ ൅
1
ݐ2ܽ
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Moto in due dimensioni 

ݔ െ ଴ݔ ൌ ሺݒ଴ cos  ݐሻߙ

ݕ െ ଴ݕ ൌ ሺݒ଴ sin ݐሻߙ ൅
1
ݐ2݃
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Moto circolare uniforme 

ܽcentripeta ൌ
ଶݒ

ݎ  

ܶ ൌ
ݎߨ2
ݒ  

Forze 
Leggi di Newton 

I legge di Newton: quando la forza agente su di un 
corpo è nulla, la velocità dello stesso non può 
cambiare. 

II legge di Newton: ܨ ൌ ݉ܽ 

III legge di Newton: Quando due corpi 
interagiscono, le forze esercitate sull’altro sono 
uguali in modulo e direzione, ma opposte in verso. 

Una corda esercita la stessa tensione ܶ su entrambe 
le estremità. Usare ܨ ൌ Somma di tutte le forze. 

Attrito 

࢞ࢇ࢓ ࢙ࢌ ൌ  ࡺ ࢙ࣆ
࢑ࢌ ൌ  ࡺ ࢑ࣆ
௦ߤ ൌ Coeff. di attrito statico 
௞ߤ ൌ Coeff. di attrito dinamico 

ࡰ ൌ Resist. aereodinamica ൌ
૚
૛࢜࡭࣋࡯

૛ 
ܥ ൌ Coeff. di resist. del mezzo / aereodinamico 
ܣ ൌ Area efficace della sez.trasvervale 
ߩ ൌ Massa volumica dell'aria 

࢚࢜ ൌ ࢜limite ൌ ඨ
૛ࢍࡲ
 ࡭࣋࡯

Energia 

ܧ ൌ
1
ݒ2݉

ଶ 

ܮ ൌ ݏܨ ൌ Δܧ ൌ න ݔሻ dݔሺܨ
௫మ

௫భ
 

ܮ ൌ െ݇ݏ ሺLegge di Hookeሻ 

௠ܲ ൌ
ܮ
Δݐ 

iܲstantanea ൌ  ݒܨ

ܷ ൌ ݄݉݃ 

eܷlastica ൌ
1
ݔ2݇

ଶ 
ଵܧ ൅ ଵܷ ൌ ଶܧ ൅ ܷଶ 

Urti 

݌ ൌ ݒ݉ ൌ q. di moto ൌ cost nel sistema  ܨ ൌ  Ԣ݌

Anaelastici – 1 dim 

ଵ ௜݌ ൅ ଶ ௜݌ ൌ ଵ ௙݌ ൅  ଶ ௙݌

Elastici – 1 dim 

ଵ ௙ݒ ൌ
௠ଵି௠ଶ
௠ଵା௠ଶ

  ଵ ௜ݒ ଶ ௙ݒ ൌ
ଶ௠ଵ

௠ଵା௠ଶ
 ଵ ௜ݒ

Anaelastici – 2 dim 

݉ଵݒଵ ௜ ൌ ݉ଵݒଵ ௙ cos ଵߙ ൅ ݉ଶݒଶ ௙ cos  ଶߙ

Elastici – 2 dim 

ଵ
ଶ
݉ଵݒଵ ௜ଶ ൌ ଵ

ଶ
݉ଵݒଵ ௙ଶ ൅ ଵ

ଶ
݉ଶݒଶ ௙ଶ  (vale anaelastici 2 dim) 

Momento di una forza 

߬ ൌ ሺݎ sin ܨሻߙ ൌ ݎୄ  ܨ

2⊗⊗  8⊗⊕circa  14XX [grav] 
4⊗⊗  9 [q moto] 16 [pend] 
5⊗⊕circa  10⊗�   
6⊗⊕no  11 [mome]  
7⊗⊕circa  13[equil]  
 


