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Leggi di Newton

Ilegge di Newton: quando la forza agente su di un
corpo ¢ nulla, la velocita dello stesso non puo
cambiare.

Il legge di Newton: F = ma

III legge di Newton: Quando due corpi
interagiscono, le forze esercitate sull’altro sono
uguali in modulo e direzione, ma opposte in verso.

Una corda esercita la stessa tensione T su entrambe
le estremita. Usare F = Somma di tutte le forze.

Attrito

fsmax = Hus N

fi=m N

us = Coeff. di attrito statico
Uy = Coeff. di attrito dinamico

1
D = Resist. aereodinamica = EC pAv?

C = Coeff. di resist. del mezzo / aereodinamico
A = Area efficace della sez.trasvervale
p = Massa volumica dell'aria

2Fg
VUt = Vlimite = m
Energia

1
E= Emv2
X2
L=Fs=AE=J F(x) dx
X1
L = —ks (Legge di Hooke)
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Pistantanea = FV

U =mgh
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Uelastica = Ekx
El + Ul = Ez + U2

Urti
p = mv = q.di moto = costnel sistema F =p’
Anaelastici - 1 dim
P1itP2i = D1y t D2y

Elastici - 1 dim
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D. = — V4 = —"7;
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Anaelastici - 2 dim

MyV;; = MyVy f COS Ay + MV, £ COS A,
Elastici - 2 dim
;mlvlzi = %mlvlzf + %mzvzzf (vale anaelastici 2 dim)
Momento di una forza

tT=(rsina)F =rF
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